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Zalety robotow robot 6-osiowych
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Automatyzacja w przemysle postepuje z wielu wzgledow w tym przede wszystkim
technologicznych, spotecznych, a takze ekonomicznych. Do najczesciej powolywanych zalet
automatyzacji procesow produkcyjnych zalicza sie zwiekszona wydajnos¢ i minimalizacje
strat ze wzgledow jakosciowych. Szczegodlne znaczenie kompaktowych rozwiazan pojawia
sie wszedzie tam, gdzie przestrzen linii produkcyjnej jest ograniczona. Jakie sa zalety
kompaktowych robotow?

Charakterystyka i gtdowne cechy przemystowych robotow 6-osiowych



Roboty przemystowe pozwolily na znaczne ulepszenie procesu produkcji pod wzgledem
wydajnosciowych. Jednym z najbardziej kompaktowych i precyzyjnych modeli robotéw tego typu jest
robot 6-osiowy. Jego niewielkie rozmiary idealnie speiniaja trzy najwazniejsze kryteria liczace sie dla
miejsc, w ktoérych linia produkcyjna nie moze zajmowaé¢ duzo miejsca ze wzgledu na ograniczona
przestrzen. Kryteria te to kompaktowos¢, wydajnosé i maksymalna doktadnosé.

Inaczej niz w przypadku standardowych robotéw przemystowych, robot ten nie stanowi zlozonego i
samodzielnego systemu, ktéry programowany jest przy pomocy wewnetrznego jezyka
programowania. Jest natomiast sterowany tak jak kazdy element automatyki. Robot ten ze wzgledu
na swoje kompaktowe rozmiary i wszechstronne zastosowanie wykorzystywany jest z powodzeniem
w wielu gateziach przemystu.

Jakie zalety maja przemystowe roboty 6-osiowe?

Wyposazony w skltadany system ramion robot pozwala na redukcje czasu cyklu i zmniejszenie
trajektorii ruchu. Robot 6-osiowy dostosowany jest do montazu do podtogi lub sufitu. Dzieki
mozliwosci kompaktowego sktadania sie i pracy idealnie nadaje sie do niewielkich przestrzeni.
Ramie robota z powodzeniem unika przeszkody, a nowoczesna technologia pozwala na zredukowanie
wilasnych drgan, co przeklada sie na wyjatkowa szybkosc¢ i precyzje. Robot zajmuje niewiele miejsca,
jest rowniez bardzo latwy w obstudze i implementacji. Posiada wbudowany sterownik, a do tego ma
spory udzwig jak na tego typu urzadzenie przy jednoczesnym odpowiednim dla matych przestrzeni
zasiegu.

Robot nadaje sie do pracy w przestrzeniach zamknietych, ze wzgledu na unikatowa funkcje ruchu w
ciasnych miejscach. Konstrukcja ramienia jest niezwykle solidna, wydajnosé ruchu to rowniez jego
duza zaleta. Co wiecej, robot jest szybki i bardzo precyzyjny.

Jakie zastosowanie maja przemystowe roboty 6-osiowe?

Niektdére z modeli robotéw 6-osiowych moga pracowac samodzielnie albo stanowi¢ czes¢
zintegrowanego systemu, posiadajac dodatkowo mozliwo$¢ kontrolowania urzadzen peryferyjnych.
Kompaktowa budowa i wysoka precyzja sprawiajq, ze robot przemystowy tego typu sprawdza sie nie
tylko w klasycznych instalacjach przemystowych, ale takze w osrodkach naukowych i badawczych. Z
powodzeniem moze by¢ wykorzystywany do precyzyjnego montazy i mikro-precyzyjnego
pozycjonowania. Sprawdzi sie przy testowaniu i kontroli jakosci oraz przy przenoszeniu elementéw i
precyzyjnym dozowaniu. W zwiazku z tym robotéw 6-osiowych uzywa sie w branzy elektronicznej,
farmaceutycznej, medycznej, czy zwigzanej z precyzyjna praca nad mechanizmami w zegarkach.
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